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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-0

WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 “Wymagania Ogdlne” odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru Robodt, ktére zostang wykonane w ramach zadania pt. Zagospodarowanie
przestrzenne podwdérza przy ul. Kartuska 44-46 w Gdarsku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robdt opisanych w pkt. 1.3.

Wymagania Ogdlne nalezy rozumied i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Szczegétowymi
Specyfikacjami Technicznymi:

SST-1 Roboty rozbiérkowe

SST-2 Roboty ziemne

SST-3 Nawierzchnie utwardzone ptytg chodnikowg 30x30cm.

SST-4 Nawierzchnie utwardzone ptytg chodnikowg 50x50cm.

SST-5 Nawierzchnie utwardzone ptytg MEBA.

SST-6 Obrzeza i krawezniki betonowe

SST-7 Wiata Smietnikowa

1.3 Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (ST).

1.4 Niektore okreslenia podstawowe

Aprobata techniczna - Pozytywna ocena techniczna materiatu lub wyrobu, dopuszczajgca do stosowania
w budownictwie, wymagana dla wyrobow, dla ktérych nie ustalono Polskiej Normy. Zasady i tryb udzielenia aprobat
technicznych oraz jednostki upowaznione do tej czynnosci okreslane s3 w drodze Rozporzadzenia wtasciwych
Ministrow.

Atest - Swiadectwo oceny wyrobu lub materiatu pod wzgledem jakosci i bezpieczeristwa uzytkowania wydane przez
upowaznione instytucje panstwowe i specjalistyczne placéwki naukowo-badawcze.

Certyfikat - Znak bezpieczenstwa materiatu lub wyrobu wydany przez specjalistyczng, upowazniong jednostke
naukowo-badawczg lub urzad panstwowy, wskazujgcy, ze zapewniona jest zgodno$¢ wyrobu z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow
i dokumentow technicznych.

Inspektor nadzoru budowlanego - Samodzielna funkcja techniczna w budownictwie zwigzana z wykonywaniem
technicznego nadzoru nad robotami budowlanymi, ktéra moze sprawowac osoba posiadajaca odpowiednie
uprawnienia budowlane i bedgca cztonkiem Izby Inzynieréw Budownictwa.

Kontrola techniczna - Ocena wyrobu lub procesu technologicznego pod katem jego zgodnosci z Polskimi Normami,
przeznaczeniem i przydatnoscig uzytkowa.

Kosztorys - Dokument okreslajacy ilosé¢ i wartos¢ robdt budowlanych sporzadzony na podstawie dokumentacji
projektowej, przedmiaru robét, cen jednostkowych robocizny, materiatdw, narzutu kosztéw posrednich i zysku.
Materiaty budowlane - Ogdét materiatdow naturalnych i sztucznych, stanowigcych prefabrykaty lub potfabrykaty
stuzgce do budowy i remontu wszelkiego rodzaju obiektéw budowlany oraz ich czesci.

Protokoét odbioru roboét - Dokument odbioru robét przez inwestora od wykonawcy, stanowigcy podstawe zgdania
zaptaty.

Przepisy techniczno-wykonawcze - Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadaé¢ obiekty budowlane ich
usytuowanie oraz warunki uzytkowania obiektu budowlanego.
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Roboty budowlane - Budowa, a takze prace polegajgce na montazu, modernizacji, remoncie lub rozbidrce obiektu
budowlanego.

Roboty zanikajace - Roboty budowlane, ktérych efekty sg zakrywane w trakcie wykonywania kolejnych etapdéw
robét.

Wada techniczna - Efekt niezachowania przez wykonawce rezimu technologicznego powodujacy ograniczenie lub
uniemozliwiajgcy korzystania z wyrobu zgodnie z jego przeznaczeniem, za co odpowiedzialno$¢ ponosi wykonawca
Znak bezpieczenstwa - Prawnie okreslone oznakowanie nadawane towarom i wyrobom, ktdre uzyskaty certyfikat

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Umowie przekazuje Wykonawcy Miejsce Robot wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, egzemplarz Dokumentacji Projektowej oraz
jeden komplet ST.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania warunkow wydanych przez jednostki uzgadniajace,
opiniujgce oraz wiascicieli terendw, na ktérych prowadzone bedg prace.

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego powiadomienia wszystkich
zainteresowanych stron (wtascicieli lub administratoréw terendw, wiascicieli urzadzen, inne jednostki
zgodnie z uzgodnieniami dokumentacji projektowej) o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym
terminie ich zakonczenia.

1.5.2 Zgodnos¢ Robadt z Dokumentacja Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Umowy, a wymagania
wyszczegoélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywacé btedow lub opuszczern w Dokumentacji Umownej i Projektowej,
a oich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentéw.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Wszystkie wykonane Roboty
i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST,
i wptynie to na niezadowalajgcy jakos¢ elementu budowli, zostang niezwtocznie zastgpione innymi,
a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.3 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa na Terenie Robét w okresie
trwania realizacji Umowy az do zakorniczenia i odbioru korncowego Robdt, a w szczegdlnosci:

- utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych czynnosci zwigzane z budowg
i nienaruszalnos¢ ich mienia stuzgcego do pracy, a takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem osdb
nieupowaznionych. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nalezy uja¢ w cenie ofertowej ryczattowe;.

- fakt przystgpienia do Robdét Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okres$lonych przez Inspektora, tablic informacyjnych, ktdrych tre$¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji Robot.

1.5.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony sSrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykornczania Robdt Wykonaweca bedzie:

- stosowac sie do Ustawy z 27.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628, z pdzn. zm.),
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- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
W nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a. lokalizacje bazy, magazyndw, sktadowisk i drog dojazdowych;

b. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Roboét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

W szczegdlnosci Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania przepisow BHP wynikajacych
z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Ofertowej Ryczattowe;j.

1.5.7 Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
Robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru Robdt przez Zamawiajacego.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno byc
prowadzone w taki sposdb, aby przedmiot Robét lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczgé Roboty utrzymaniowe (porzadkowe) nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.8 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

1.5.9. Skladowanie materiatéw z rozbidrek

Materiaty z rozbidérek, nienadajgce sie do wbudowania Wykonawca przewiezie na miejsce wskazane przez
siebie.

Koszty transportu i koszty zwigzane z przyjeciem materiatu Wykonawca uwzgledni w Cenie Ofertowej
Ryczattowej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania muszg odpowiada¢ warunkom
okreslonym w art. 10 Ustawy ,,Prawo Budowlane” z dnia 7 lipca 1994 r. (tj. z 2003 r. Dz. U. Nr 207, poz.
2016, z pdzn. zm.) i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.881).
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Wykonawca dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatéw dostarczy Swiadectwa potwierdzajace
odpowiednig jakos¢ materiatow.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie posiadajgce swiadectw potwierdzajacych ich jakos¢ zostang przez Wykonawce wywiezione
z Terenu Budowy na jego koszt.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym zostang zastosowane materiaty nie posiadajace S$wiadectw
potwierdzajgcych ich odpowiednig jakosé¢, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z ich nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do Robét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci do Robédt i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw Umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i wtasciwosci przewozonych Materiatdow oraz stan drog.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym Umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach lgdowych oraz dojazdach do miejsca inwestycji.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie z Umowag, oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robdt, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST,
Programem Zapewnienia Jakosci oraz poleceniami Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w prowadzeniu Robdt zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
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Polecenia Inspektora bedy wykonywane nie pdiniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robodt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. System kontroli materiatéw prowadzony przez Wykonawce.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt zgodnie
z dokumentacja projektowq i ST.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

- organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposdb prowadzenia robét

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robdt

- system proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdt

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikédw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
whioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo -kontrolne

- rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, kruszyw
itp.

-sposdb i procedure pomiaréow i badan prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robdét.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robét
Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc zatozong
jakos¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci materiatow.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw stosowanych przez Wykonawce i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

6.4. Dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie:

- Projekt Wykonawczy,

- ksigzke obmiardéw

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru Robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

6.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja
Projektowgq i ST.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do protokotu odbioru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robdt lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
Robodt. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

7.2. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub koicowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach niz 7 dni lub zmiany Wykonawcy Robét.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposdb zrozumiaty
i jednoznaczny.

7.3. Zasady okreslania ilosci Robét i materiatow

Wszystkie obmiary bedg liczone w jednostkach przyjetych w Przedmiarze Robot.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo (w rzucie) wzdtuz
linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagajg tego
inaczej, to objetosci bedag wyliczane w m?3, jako dtugo$é pomnozona przez éredni przekrd;.

llosci, ktére majg by¢ mierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.4. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzagdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalenn odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) przejecie koricowe,

c) przejecie ostateczne.

8.2.0dbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robdt.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci Robdét do odbioru Wykonawca zgtasza Inspektorowi. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia.

8.3. Przejecie Koncowe

Kiedy catos¢ Robdt zostanie zasadniczo ukornczona, Wykonawca zawiadamia o tym Inspektora
i Zamawiajgcego. Upowaznia to Zamawiajgcego do wystawienia Protokotu Odbioru w odniesieniu do
Robdt, zgodnie z Umowa.
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8.4. Dokumenty do Przejecia Koncowego Robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt jest protokét odbioru koricowego
robot sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru korncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami (jezeli wystgpity) i z aktualnymi uzgodnieniami,

- uwagi i zalecenia Inspektora (zwtaszcza przy odbiorze Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu) wraz
z udokumentowaniem wykonania Jego zalecen.

- Ksiegi Obmiaru (jezeli wystgpity),

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koricowego Robdt.

Wszystkie zarzagdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupetniajgcych
wyznaczy komisja.

8.5. Przejecie Ostateczne (po okresie gwarancyjnym)

Po podpisaniu przez Inspektora protokotu z przegladu pogwarancyjnego, Wykonawca przedktada
Zamawiajgcemu stwierdzenie o wykonaniu zamdéwienia zgodnie z Umowg, po czym w ustalonym terminie
Zamawiajgcy winien dokonac zwrotu Zabezpieczenia nalezytego wykonania umowy, zgodnie z warunkami
umowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy z Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustalenia ogdlne

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotujg sie na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czesc i nalezy je czytaé tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami,
jak gdyby tam one wystepowaty. Rozumie sie, iz Wykonawca jest w petni zaznajomiony z ich zawartoscia
i wymaganiami. Zastosowanie bedg miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie pdzniej niz 30
dni przed datg sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty bedg wykonywane w bezpieczny
sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami obowigzujgcymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowigzujg w zwigzku
z wykonaniem prac objetych Umowg i stosowania ich postanowien na rowni z wszystkimi innymi
wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.

Zaktada sie, iz Wykonawca dogtebnie zaznajomit sie z trescig i wymaganiami tych norm.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-1
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiérka
istniejgcych elementdéw podworza przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie nastepujgcych prac:

- demontaz kraweznikow

- demontaz obrzezy betonowych

- demontaz nawierzchni z ptyt JOMB

- demontaz ptyt chodnikowych

- wywiezienie samochodami gruzu wraz z odpadami na wysypisko i optatg za przyjecie i utylizacje
odpadow.

Odlegtos¢ wywozu uzalezniona jest od lokalizacji wysypiska, ktére wyznaczy Wykonawca we wtasnym
zakresie. Wywdz odpaddw nalezy potwierdzi¢ za okazaniem karty odpadow.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowsg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z Dz.U. nr 120 z dnia 10.07.2003r poz. 1126 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23.06.2003r w sprawie informacji dotyczacej bezpieczerstwa i ochrony zdrowia oraz
Dz.U. nr 120 z dnia 10.07.2003r poz. 1131 z dnia 26.06.2003r w sprawie warunkéw i trybu postepowania
dotyczacego rozbidrek.

2. Materiaty

Dla robét rozbidrkowych materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrky, demontazem i usunieciem gruzu moze by¢ uzyty sprzet

dowolnego typu.
Stosowany sprzet powinien by¢ sprawny i zaakceptowany przez stuzby techniczne Inwestora.

4. Transport
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-0

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych norm
przedmiotowych i przepiséw oraz postanowieniami umowy.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami
BHP.

Roslinno$¢ istniejgca, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli
roslinnos$é, ktdra ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna
by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47
poz. 401) w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.
Materiaty rozbidrkowe, po posortowaniu, Wykonawca winien przetransportowaé¢ na skfadowisko
zaakceptowane przez Zamawiajgcego. Materiat z rozbiérek stanowi wtasnos¢ Wykonawcy (chyba, ze
Umowa stanowi inaczej). Wykonawca ponosi koszty sktadowania materiatéw rozbiérkowych.

Wszystkie prace rozbiérkowe prowadzi¢ w sposdb niepogarszajgcy stanu elementéw nieprzewidzianych
do rozbidrki.

6. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie wykonanych rozbidrek, usuniecia gruzu i stanu
terenu po wykonanych pracach.

Poszczegdlne etapy wykonania robdt powinny by¢ odebrane i zaakceptowane przez nadzér Inwestorski.
Fakt ten powinien znalez¢ odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:
- rozbidrki kraweznikdw, obrzezy betonowych - m
- rozbiérki nawierzchni — m?

8. Odbior robot

Poszczegdlne etapy robdt powinny byé odebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce robét do odbioru.
Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek, bez
hamowania postepu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. Podstawa ptatnosci

Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inspektora.
Ptatno$¢ - zgodnie z zawartg Umowg pomiedzy Inwestorem i Wykonawca.

AN

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych - Cze$¢ | — Roboty
ogélnobudowlane ITB wydanie Ill.
- Przepisy BHP przy robotach rozbidérkowych i transportowych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-2

ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST Specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot ziemnych, zwigzanych z zagospodarowaniem czesci podwadrza przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku
(dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie pierwszego etapu robdt ziemnych na terenie podwodrza przy ul. Kartuska 44-46,
w szczegoblnosci:

- obstuga geodezyjna

- wykop pod ogréd deszczowy

- wykonanie koryta na szerokosci drogi/chodnika

- wywoz ziemi samochodem samowytadowczym

1.4. Okreslenia podstawowe
Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robdt drogowych.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi i definicjami podanymi w ST-0.

1.5.0gdélne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnosé z dokumentacjg projektows, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST —0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow mogg byc
wywiezione poza teren budowy tylko wéweczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopodw, nie bedgc nadmiarem objetosci robét
ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrédet wtasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.
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Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, powinny by¢é wywiezione przez Wykonawce na
odktad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego
inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa
nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST- 0 — ,,0gdlna Specyfikacja Techniczna”, pkt. 3.

4. TRANSPORT | SKLtADOWANIE

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu i sktadowania podano w ST-0 — ,0Ogdlna Specyfikacja
Techniczna”, pkt. 4.

4.2 Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé
Srodkoéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania robot
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST-0 —,,0gdlna Specyfikacja Techniczna”, pkt.
5.

5.2 Doktadnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze
niz +/-10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1
cmi-3cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 10
cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé +/- 10 cm przy
pomiarze tatg 3-metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci,
wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa roboét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemdéw odwadniajgcych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopdw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrwatg
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te
czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdd do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienia wykopow
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.
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W czasie robdt ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nadac¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci
i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania innych robdt na spetnienie wymagan
dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie rob6t ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacjg projektows.

Szczegblng uwage nalezy zwrdécic na:

- wtasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekdw wodnych.

6.2.2. Szerokos¢ dna rowu

Szeroko$¢é dna rowdw nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +/- 5 cm.

6.2.3. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12[9] powinien by¢ zgodny z zatozonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika
zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-5-02205:1998 .

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jedli materiaty nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wade za nie majaca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST- 0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowg jest m3 (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST- 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 5 i 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST- 0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY
- PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
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- PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

- PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

- PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

- PNISO10318: 1993 Geotekstylia — Terminologia

- PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

- BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

- BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
i podtoza przez obcigzenie ptytg

- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. INNE DOKUMENTY

- Wykonanie i odbiér robdét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

- Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

- Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-3
ROBOTY NAWIERZCHNIOWE — NAWIERZCHNIE UTWARDZONE PLYTA
CHODNIKOWA 30x30 cm

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robdt
zwigzanych z budowg nawierzchni z ptyt chodnikowych o wymiarach 30x30cm, na podwdrza przy ul.
Kartuska 44-46 w Gdansku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
dotyczacych zagospodarowania wnetrza podwdrzowego przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem nawierzchni wytozonej ptytg chodnikowg szarg o wymiarach 30x30x5 cm.

1.4. Okreslenia Podstawowe
Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

2.2.1. Zgodnos$¢ materiatéw z dokumentacjg projektowgq i aprobata techniczng

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST oraz
z aprobatg techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna ptyt powinna
by¢ réwna i szorstka, a krawedzie réwne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2mm

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Ptyta chodnikowa wym. 300 x 300 mm, grubosci 50 mm.
Tolerancje wymiarowe wynoszg:

- na dtugosci £ 3 mm,

- na szerokosci = 3 mm,

- na grubosci + 3 mm.

2.2.4. Wytrzymatosc¢ na sciskanie

Wytrzymatos$é na Sciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢é mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna byé mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
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2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwos$¢ kostek betonowych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosié nie
wiecej niz 5%.

2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250 [2].

Odpornosé na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania prébek jest wystarczajgca, jezeli:

- prébka nie wykazuje peknieé,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatosci na s$ciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie zamrazanych nie jest
wieksze niz 20%.

2.2.7. Scieralnosé
Scieralnos¢ kostek betonowych okreélona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢ nie
wiecej niz 4 mm.2.2. Nawierzchnia glinkowo-zwirowa

2.3 Nawierzchnia z ptyty chodnikowej o wym. 30x30 cm

Nawierzchnia z ptyt chodnikowych 30x30, ktadziona jest na 3-5 cm podsypce cementowo-piaskowej oraz
na podbudowie drogowej z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, gr. 15cm. Wszystkie
warstwy uktadane na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do
bezposredniego przejmowania ruchu. (sktad warstwy zgodnie z recepturg z dokumentacji projektowej).

2.4. Woda

Przy zageszczaniu podsypki nalezy stosowac czystg wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw
otwartych lub wode studzienng czy wodociggowa.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. Smieciami, roslinnoscia wodng,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robdot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robaét, jak:

— zurawie samochodowe lub samojezdne,

— wibratory ptytowe,

— ubijaki,

— zbiorniki na wode,

— sprzet transportowy.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgace transportu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Kostke betonowg mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi, utozong na drewnianych paletach spietych
tasma polipropylenowq zbrojong dodatkowo w miejscu styku tasmy z ptytg podktadkami z tworzywa
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sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje sie przy
pomocy lekkich zurawi lub wézkéw widtowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

. wykonanie koryta,

. przygotowanie podtoza,

. wykonanie obramowania z kraweznika/obrzeza betonowego,

. utozenie nawierzchni z kostki betonowej,

4. roboty wykonczeniowe.

w b wWN

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektora Nadzoru:

— ustali¢ lokalizacje terenu robdt,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

— usungc przeszkody, np. elementy drog,

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robét.

5.4. Przygotowanie podtoza

Koryto pod nawierzchnie zaleca sie wykonywaé bezposrednio przed rozpoczeciem robot
nawierzchniowych. Wczesniejsze wykonanie koryta jest mozliwe za zgodg Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywac recznie lub mechanicznie przy uzyciu réwniarek, koparek i spycharek.

Grunt odspojony powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkich zanieczyszczen, nalezy sprawdzié¢ czy istniejgce
rzedne umozliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
koryta przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt, spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gdrnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zageszczenia 1,00.

Profilowanie podtoza zaleca sie wykonaé réwniarka. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego
zageszczania, ktére nalezy kontynuowad do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00.
Koryto po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg nawierzchni z ptyt chodnikowych powinien
by¢ zgodny z dokumentacjg projektows.
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5.6. Podsypka

Przed potozeniem ptyt chodnikowych, nalezy utozyé 5 cm podsypki cementowo-piaskowe;j.

Podsypka powinna by¢ rozktadana przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw
i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubos¢ projektowana.

Po koricowym wyprofilowaniu warstwy cementowo-piaskowej nalezy przystgpic do jej zageszczania, ktore
nalezy rozpoczynac od krawedzi i przesuwac w kierunku osi drogi. W miejscach niedostepnych dla walcow
warstwe piaskowq nalezy zageszczac¢ ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora. Wilgotnos$¢ materiatu podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

5.7. Utozenie nawierzchni z ptyt chodnikowych

5.7.1. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki betonowej zaleca sie wykonywadé przy temperaturze otoczenia nie nizszej
niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni, jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach
od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki elementy nawierzchni nalezy
zabezpieczyé materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.7.2. Utozenie nawierzchni z ptyt chodnikowych
Uktadanie nawierzchni nalezy wykonywac recznie, przy udziale sprzetu mechanicznego podczas
zageszczania poszczegdlnych warstw.

5.8 Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu
Nawierzchnie z ptyt chodnikowych mozna oddac¢ do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyska¢ w zakresie nawierzchni z ptyt
chodnikowych:

-aprobate techniczng,

-certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kruszyw, w przypadku zgdania ich przez Inzyniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki betonowe;j.

Jednostki obmiarowe robét towarzyszgcych, np. ustawienia kraweznika, obrzeza betonowe sg ustalone
w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
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- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
- wykonanie podbudowy.

)

Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 SST-0 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie roboét,

- przygotowanie podtoza

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- utozenie warstw nawierzchni,

- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
- odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? z kostki betonowej nie obejmuje ustawienia kraweznikéw/obrzezy betonowych

ktdore powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposdb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane

Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych

w obiektach budowlanych i budownictwie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SST-4

ROBOTY NAWIERZCHNIOWE — NAWIERZCHNIE UTWARDZONE PLYTA
CHODNIKOWA 50x50 cm

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robdt
zwigzanych z budowg nawierzchni z ptyty chodnikowej o wymiarach 50x50 cm, na podwodrza przy ul.
Kartuska 44-46 w Gdansku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
dotyczacych zagospodarowania wnetrza podwdrzowego przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem nawierzchni wytozonej ptytg chodnikowg o wymiarach 50x50x7 cm.

1.4. Okreslenia Podstawowe
Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

2.2.1. Zgodnos$¢ materiatéw z dokumentacjg projektowgq i aprobata techniczng

Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST oraz
z aprobatg techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna ptyt powinna
by¢ réwna i szorstka, a krawedzie réwne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2mm

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Ptyta chodnikowa wym. 500 x 500 mm, grubosci 70 mm.
Tolerancje wymiarowe wynoszg:

- na dtugosci £ 3 mm,

- na szerokosci = 3 mm,

- na grubosci + 3 mm.

2.2.4. Wytrzymatosc¢ na sciskanie

Wytrzymatos$é na Sciskanie po 28 dniach (Srednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢é mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna byé mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
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2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwos$¢ kostek betonowych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosié nie
wiecej niz 5%.

2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-
06250 [2].

Odpornosé na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania prébek jest wystarczajgca, jezeli:

- prébka nie wykazuje peknieé,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatosci na s$ciskanie w stosunku do wytrzymatosci prébek nie zamrazanych nie jest
wieksze niz 20%.

2.2.7. Scieralnosé
Scieralnos¢ kostek betonowych okreélona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢ nie
wiecej niz 4 mm.2.2. Nawierzchnia glinkowo-zwirowa

2.3 Nawierzchnia z ptyty chodnikowej o wym. 50x50 cm

Nawierzchnia z ptyt chodnikowych kfadziona jest na 3-5 cm podsypce cementowo-piaskowej oraz na
podbudowie drogowej ze zwiru ¢$30-40mm grubosci 5cm. Wszystkie warstwy uktadane na podtozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania ruchu. (sktad
warstwy zgodnie z recepturg z dokumentacji projektowej).

2.4. Woda

Przy zageszczaniu podsypki nalezy stosowac czystg wode z rzek, jezior, stawéw i innych zbiornikéw
otwartych lub wode studzienng czy wodociggowsa.

Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. Smieciami, roslinnoscia wodng,
odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robdot Wykonawca w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:

— zurawie samochodowe lub samojezdne,

— wibratory ptytowe,

— ubijaki,

— zbiorniki na wode,

— sprzet transportowy.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentdéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéow

Materiaty sypkie (piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajagcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Kostke betonowg mozna przewozi¢ pojazdami otwartymi, utozong na drewnianych paletach spietych
tasmga polipropylenowg zbrojong dodatkowo w miejscu styku tasmy z ptytg podktadkami z tworzywa
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sztucznego, aby zapobiec ewentualnemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdd dokonuje sie przy
pomocy lekkich zurawi lub wézkéw widtowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

. wykonanie koryta,

. przygotowanie podtoza,

. wykonanie obramowania z kraweznika/obrzeza betonowego,

. utozenie nawierzchni z kostki betonowej,

4. roboty wykonczeniowe.

w b wWN

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektora Nadzoru:

— ustali¢ lokalizacje terenu robdt,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

— usungc przeszkody, np. elementy drog,

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do robét.

5.4. Przygotowanie podtoza

Koryto pod nawierzchnie zaleca sie wykonywaé bezposrednio przed rozpoczeciem robot
nawierzchniowych. Wczesniejsze wykonanie koryta jest mozliwe za zgodg Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywac recznie lub mechanicznie przy uzyciu réwniarek, koparek i spycharek.

Grunt odspojony powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkich zanieczyszczen, nalezy sprawdzié¢ czy istniejgce
rzedne umozliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
koryta przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt, spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gdrnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zageszczenia 1,00.

Profilowanie podtoza zaleca sie wykonaé réwniarka. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego
zageszczania, ktére nalezy kontynuowad do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00.
Koryto po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg nawierzchni z ptyt chodnikowych powinien
by¢ zgodny z dokumentacjg projektows.
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5.6. Podsypka

Przed potozeniem ptyt chodnikowych, nalezy utozyé 5 cm podsypki cementowo-piaskowe;j.

Podsypka powinna by¢ rozktadana przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw
i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
osiggnieto grubos¢ projektowana.

Po koricowym wyprofilowaniu warstwy cementowo-piaskowej nalezy przystgpic do jej zageszczania, ktore
nalezy rozpoczynac od krawedzi i przesuwac w kierunku osi drogi. W miejscach niedostepnych dla walcow
warstwe piaskowq nalezy zageszczac¢ ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie
nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
proby Proctora. Wilgotnos$¢ materiatu podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.

5.7. Utozenie nawierzchni z ptyt chodnikowych

5.7.1. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki betonowej zaleca sie wykonywadé przy temperaturze otoczenia nie nizszej
niz +5°C. Dopuszcza sie wykonanie nawierzchni, jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach
od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sg przymrozki elementy nawierzchni nalezy
zabezpieczyé materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.7.2. Utozenie nawierzchni z ptyt chodnikowych
Uktadanie nawierzchni nalezy wykonywac recznie, przy udziale sprzetu mechanicznego podczas
zageszczania poszczegdlnych warstw.

5.8 Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu
Nawierzchnie z ptyt chodnikowych mozna oddac¢ do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyska¢ w zakresie nawierzchni z ptyt
chodnikowych:

-aprobate techniczng,

-certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kruszyw, w przypadku zgdania ich przez Inzyniera,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki betonowe;j.

Jednostki obmiarowe robét towarzyszgcych, np. ustawienia kraweznika, obrzeza betonowe sg ustalone
w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
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- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
- wykonanie podbudowy.

)

Odbidr tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 SST-0 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie roboét,

- przygotowanie podtoza

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- utozenie warstw nawierzchni,

- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;j,
- odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? z kostki betonowej nie obejmuje ustawienia kraweznikéw/obrzezy betonowych

ktdore powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposdb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane

Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych

w obiektach budowlanych i budownictwie
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
SST-5

ROBOTY NAWIERZCHNIOWE — NAWIERZCHNIE UMOCNIONE PLYTA AZUROWA
MEBA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z budowg nawierzchni z ptyty azurowej typu ,,meba” na podwdrza przy ul. Kartuska 44-
46 w Gdansku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
dotyczacych zagospodarowania wnetrza podwdrzowego przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni wytozonej ptytg azurowg ,,meba”, o wymiarach 40x60x8cm

1.4. Okreslenia Podstawowe

Okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

- Betonowa ptyta brukowa - ksztattka azurowa typu ,Meba” wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach
potgczonych ze sobg trwale w fazie produkgji.

- Kraweznik - element budowlany wykonany z betonu, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikéw, ciggéw
pieszych i murki od terendw przeznaczonych do ruchu kotowego, wyrdznia sie krawezniki drogowe
i najazdowe.

- Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (ptytami) wypetniony okreslonymi

materiatami wypetniajgcymi.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

2.2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektowq i aprobatg techniczna
Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST
oraz z aprobatg techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna ptyt powinna
by¢ réwna i szorstka, a krawedzie rowne i proste.

2.2.3. Ksztalt i wymiary

Do wykonania nawierzchni stosuje sie ptyte brukowg o grubosci 80 mm, zgodnie z wymaganiami
dokumentacji projektowe;j.

Dtugosé i szerokos¢ catych ptyt powinny sie miesci¢ w przedziale 38-62 cm.

Tolerancje wymiarowe w ramach dostarczonej partii wynoszg: dtugosé + 2 mm, szerokos¢ £ 2 mm,
wysokos¢ = 3 mm, przekatne £ 3 mm.
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2.2.4. Cechy fizyczne i mechaniczne betonowych ptyt brukowych
Betonowe ptyty brukowe powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 1.

Lp. Cechy Wartos¢

1 Odpornos¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli
odladzajacych:

— ubytek masy po badaniu: srednio [kg/m2]

<1,0
— przy czym zaden pojedynczy wynik [kg/m2] 515
2 Wytrzymatos¢ na zginanie:
— wytrzymatos¢ charakterystyczna [MPa] 24,0
— przy czym zaden pojedynczy wynik [MPa] <3,2
3 Odpornos¢ na scieranie [mm] G<20 G<20
metoda Szerokiej Tarczy Sciernej
4 Nasigkliwos¢ <6%
5 Odpornosé na poslizg/poslizgniecie Zadowalajaca przez caty okres

uzytkowania

2.2.5. Sktadowanie

Ptyty betonowe mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym, poziomym
i odwodnionym. Ze wzgledu na znaczny ciezar - w miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub
poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Ptyty dostarczone luzem: na ptask w stosach jedna nad drugg z zastosowaniem przektadek drewnianych,
po max 10 warstw w stosie. W przypadku dostarczenia na paletach — tak jak dostarczono.

2.2.6. Krawezniki drogowe betonowe i krawezniki najazdowe betonowe
Krawezniki drogowe betonowe i krawezniki najazdowe betonowe stosowane do nawierzchni
z betonowych ptyt brukowych, powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ST

2.3. Materiat do podsypki i wypetnienia

Na podsypke cementowo-piaskowg (stos. 1:12) pod przepuszczalng nawierzchnie dla ruchu kotowego
zastosowac piasek wg PN-EN 12620:2004. Grubos¢ podsypki po zageszczeniu 3-5cm, wg dokumentacji
technicznej.

Na wypetnienie przestrzeni w ptycie azurowej zastosowac¢ humus, na catej wysokosci betonowej ptyty
brukowej. Humus nalezy obsiaé trawg, ktérg nalezy wypielegnowac do pierwszego koszenia.
Sktadowanie

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe,
powinno odbywac¢ sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Kruszywo nalezy
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem i rozptywaniem oraz przed wysuszeniem.

2.5. Podbudowa
Podktad z kruszbetu o grubosci 15, wg dokumentacji technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Uktadanie betonowej ptyty brukowej moze odbywac sie recznie lub mechanicznie, w sposéb wykluczajgcy
naruszenie przygotowanej podsypki piaskowej (np.:poprzez chodzenie bezposrednio po podsypce lub
wjazd na nig, czy opieranie przedmiotdw rozpierajgcych jg na boki). Do kinetycznego pozycjonowania ptyt
uzywac sprezystych przedmiotéw (mtotek stalowy przez klocek drewniany).

Do przycinania betonowej ptyty brukowej stosowac specjalne narzedzia tngce dajgce gtadka
powierzchnie ciecia (nie tupac ptyty).

Przenoszenie podsypki i wypetnienia recznie (wiadra, taczki, topaty) lub mechanicznie (traktorek z

tycha, tasmociag).

Do rozscielania podsypki zastosowac prostoliniowe faty.

Do ustalania grubosci podsypki stosowac listwy.

Do zageszczania podsypki stosowac lekkie walce (np. reczne) lub zageszczarki wibracyjne.

Do sprawdzenia niwelety stosowac niwelatory.

Do sprawdzenia poziomu, ptaskosci podbudowy i liniowosci krawedzi stosowac poziomice i prostoliniowe
taty aluminiowe.

Do wypetniania humusem przestrzeni w ptycie azurowe] stosowac¢ zagarniacze gumowe lub drewniane
(nie rysowac ptyt stalowymi narzedziami) — do zageszczania gleby w tych przestrzeniach

stosowac wode pod cisnieniem rozpylong zraszaczem, perlatorem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Betonowe ptyty brukowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnieciu
przez beton wytrzymatosci na Sciskanie co najmniej 15 MPa. Ptyty w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

Transport kruszywa moze by¢ realizowany dowolnymi srodkami transportowymi. W przypadku
intensywnych opaddéw kruszywo nalezy zabezpieczy¢ przed rozptywaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowsq i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji
podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

. wykonanie koryta,

. przygotowanie podtoza,

. wykonanie obramowania z kraweznika/obrzeza betonowego,

. Sprawdzenie niwelety podbudowy i kraweznikéw,

. Sprawdzenie poziomu i ptaskosci podbudowy,

. przygotowanie i rozécielenie podsypki piaskowej,

. zageszczenie podsypki piaskowej

. utozenie nawierzchni z ptyty azurowej,

10. sprawdzenie niwelety, poziomu i ptaskos$ci nawierzchni z ptyt,

11. wypenienie humusem przestrzeni w ptytach

O oo NOULLD WN

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan
Inspektora Nadzoru:
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— ustali¢ lokalizacje terenu robét,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysokosciowych,

— usungc przeszkody, np. elementy drog,

— zgromadzi¢ wszystkie materiaty potrzebne do roboét.

5.4. Przygotowanie podtoza

Koryto pod nawierzchnie zaleca sie wykonywaé bezposrednio przed rozpoczeciem robot
nawierzchniowych. Wczesniejsze wykonanie koryta jest mozliwe za zgodg Inspektora Nadzoru,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywac recznie lub mechanicznie przy uzyciu réwniarek, koparek i spycharek.

Grunt odspojony powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkich zanieczyszczen, nalezy sprawdzic czy istniejgce
rzedne umozliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne
koryta przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu to Wykonawca powinien
spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt, spetniajacy
wymagania obowigzujgce dla gdrnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosSciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wskaznika zageszczenia 1,00.

Profilowanie podtoza zaleca sie wykonaé réwniarka. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego
zageszczania, ktére nalezy kontynuowad do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00.
Koryto po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania nawierzchni mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg ptyty azurowej meba powinien by¢ zgodny
z dokumentacja projektowa.

5.6. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektows.

5.7. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubosé powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywata sie i nie byto na dioni sladéw wody, a po nacisnieciu palcami podsypka
rozsypywata sie. Podsypke piaskowgq nalezy zwilzy¢ wodg lub osuszy¢, aby doprowadzi¢ do takiego stanu.
Podsypke rownomiernie rozécieli¢. Grubosc¢ rozscielania powinna by¢ taka, aby po zageszczeniu otrzymac
grubosé 3-5 cm, wg dokumentacji technicznej. Przy rozscielaniu stosowac listwy dystansowe, aby uzyskac
rownomierng grubos¢ podsypki. Podsypke nalezy utozy¢ doktadnie pod tate. Podsypke zagesci¢ lekkimi
walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotnosci optymalnej. Nie wolno po
niej chodzic.

5.8. Uktadanie nawierzchni z betonowych ptyt azurowych

5.8.1. Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru ptyt oraz desenia ich uktadania

Ksztatt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne ptyt oraz desen ich uktadania powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa lub ST, a w przypadku braku wystarczajgcych ustalen Wykonawca przedkfada
odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi.

Kierunek wybranej osi catej ptyty powinien by¢ jednakowy dla catej nawierzchni jezdnej wykonanej z tych
ptyt i rownolegty do przebiegu jednego z dtuzszych kraweznikéw — pozwoli to zminimalizowad

liczbe uktadanych ptyt czesciowych (ilos¢ ciecia).
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5.8.2. Warunki atmosferyczne

Ze wzgledu na duzg wilgotnos¢ podsypki piaskowej uktadanie nawierzchni zaleca sie wykonywac przy
temperaturze otoczenia nie nizszej niz 0°C. W przypadku szybkiego parowania wody z podsypki piaskowej
(duze nastonecznienie, silny wiatr, wysoka temperatura) zaleca sie rozsciela¢ podsypke piaskowg na
minimalng powierzchnie, tak aby zdgzy¢ z utozeniem ptyt w ramach wymaganej wilgotnosci podsypki. Jesli
W nocy spodziewane sg przymrozki, to ptyty i kruszywo nalezy zabezpieczyé materiatami o ztym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, pap3 itp.), aby uktadane w ciggu dnia nie miaty temperatury
ujemnej (podsypka moze sie zbryla¢, przymarzac¢ do ptyty podczas jej pasowania — zmieniajgc grubos¢
warstwy podsypki).

W przypadku, gdy opad deszczu moze niekorzystnie wptynac na wilgotnos¢ podsypki piaskowej nalezy
rozwazy¢ przerwanie robot, wymiane podsypki rozécielonej i nie przykrytej ptyta, czy tez przykrycie
kruszywa. Jezeli ptyty sg uktadane ciezkim sprzetem od strony nawierzchni swiezo utozonej rozwazyé
odczekanie z wjazdem na te ptyty do czasu odejscia wody z podsypki, gdyz nacisk przy krawedzi ptyty moze
wypchng¢ spod niej podsypke.

5.8.3. Utozenie nawierzchni z piyt

Warstwa nawierzchni z ptyt powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci i o tym samym
odcieniu koloru. Na wiekszym fragmencie robot zaleca sie stosowacd ptyty dostarczone w tej samej partii
materiatu.

Ptyty uktada sie na styk. Maksymalny wymiar spoin wzdtuz oryginalnych krawedziami ptyt to 5 mm.
Maksymalny wymiar spoin wzdtuz przecietych krawedzi ptyt to 10mm.

Profil podtuzny i poprzeczny nawierzchni sg bez spadkdw — ptyty uktada sie poziomo.

W zwigzku z koniecznosciag dopasowania niwelety uktadanej nawierzchni do istniejgcej nawierzchni,
dopuszcza sie nachylenie profilu podtuznego nie wiecej niz 2% dla ptyt od miejsca tgczenia nawierzchni do
miejsca osiggniecia docelowej niwelety. Obowigzujgce rzedne wysokosciowe w tym obszarze przyjmuje
sie za proporcjonalne.

Uktadajgc ptyty nalezy dbac, aby:

e wierzchnia strona byta do gory,

e krawedzie ptyt byty w jednej linii,

* przyciete ptyty, przecietg krawedzig uktadaé do kraweznika, studzienki, a oryginalnymi krawedziami do
oryginalnych krawedzi stykajgcych ptyt

¢ nie skfadaé ptyt z kawatkdéw ptyt — nie wprowadzaé nadmiarowych spoin,

* nie ocierac (rysowac) gérnej powierzchni ptyty (na stosie czy juz utozonej),

¢ nie uderzac o ptyty twardymi przedmiotami — na przyktad pozycjonowac uderzajac przez drewno,

¢ nie naruszy¢ przygotowanej podsypki piaskowe;.

Obszar ptyt nieoddanych do ruchu oznaczy¢ jako niedostepne — oddzieli¢ tasmg, wywiesi¢ informacje.

5.8.4 Wypetnienie humusem

Przed wypetnieniem nalezy sprawdzié niwelete, poziom i ptaskosci nawierzchni z ptyt oraz liniowos¢
krawedzi z innymi ptytami. Na tym etapie tatwo jest jeszcze wyrdwnac¢ pojedyncze ptyty za pomoca
zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Uszkodzone ptyty (np. pekniete)
nalezy wymieni¢ na cate, sprawdzajgc czy w podsypce nie zostaty ukruszone fragmenty, lub czy
w podsypce nie lezy przyczyna uszkodzenia ptyty.

Wypetniaé tylko ptyty catkowicie podparte — majgce wytworzony opdr na wszystkich krawedziach.
Przestrzenie w ptycie azurowej wypetni¢ humusem do gornej ptaszczyzny ptyty. Wypetniajgc stosowac
zgarniacze gumowe lub drewniane (nie rysowac ptyt stalowymi narzedziami). Pozostatosci humusu
wmies¢ w spoiny na sucho. Do zageszczania piasku w przestrzeniach stosowac¢ wode. Po wypetnieniu
przestrzeni humusem, nalezy obsiac je trawg. Nawierzchnia po wypetnieniu przestrzeni w ptycie azurowej
i spoin humusem moze by¢ zaraz oddana do ruchu, jednak humus musi by¢ systematycznie nawadniany,
w celu zapeniwnia wzrostu zasianej trawie.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac:

w zakresie betonowej ptyty brukowej aprobate techniczng, certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci
dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech charakterystycznych ptyt w przypadku zgdania ich przez
Inzyniera, a takze wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych ptyt,

w zakresie innych materiatow:

- sprawdzenie przez Wykonawce cech zewnetrznych materiatéw prefabrykowanych (obrzezy),

- ew. badania wtasciwosci piasku, wody itp. okreslone w normach, ktére budzg watpliwosci Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania wykonanych roboét
Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej ptyty brukowej podano w tab. 3.
Tabela 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Sposdb sprawdzenia

1 Sprawdzenie wygladu zewnetrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
nawierzchni, jej obramowania, otoczenia

wiazéw studzienek, tgczen nawierzchni prawidiowosci desenia, kolorow plyt, spekan,

plam, deformacji, wykruszen, rys, spoin, istnienia
nadmiarowych spoin

2 Badanie pofozenia obrysu nawierzchni Geodezyjne sprawdzenie potozenia obrysu co 25
w planie

m i w punktach charakterystycznych
(zatamaniach obrysu)
3  Rzedne wysokosciowe, rownos¢ Co najmniej raz na 30 m3 i we wszystkich

nawierzchni i rGwnos¢ w profilu podtuznym punktach charakterystycznych (wg metod
na obszarze dopasowania niwelety, idopuszczalnych wartosci podanych w tab. 2)
rownos¢ tgczen nawierzchni, liniowosc

krawedzi

4  Szeroko$¢ spoin w nawierzchni, przy Wog niniejszej ST
obramowaniach, w otoczeniu wtazéw
studzienek, wzdtuz taczen nawierzchni oraz
wypetnienie spoin i przestrzeni azurowych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z zelbetowej ptyty azurowe;j.
Jednostki obmiarowe robdt towarzyszacych, np. ustawienia kraweznika, obrzeza betonowe sg ustalone
w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie obramowania,

- wykonanie podsypki pod nawierzchnie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST-0 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z ptyty azurowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie roboét,

- przygotowanie podtoza

- dostarczenie materiatéw i sprzetu (w tym dostarczenie ptyt, piasku, cementu i humusu),
- utozenie warstw nawierzchni,

- pielegnacje nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

Cena wykonania 1 m? z kostki betonowej nie obejmuje ustawienia kraweznikéw/obrzezy betonowych
ktére powinny by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.

9.3. Sposdb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do roboét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1339:2005 - Betonowe ptyty brukowe - Wymagania i metody badan
PN-EN 12620:2004 - Kruszywa do betonu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-6

OBRZEZA | KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem obrzezy i kraweznikéw betonowych na podwérza przy ul. Kartuska 44-46
w Gdansku (dz. 63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
dotyczacych zagospodarowania wnetrza podwdrzowego przy Kartuska 44-46 w Gdansku.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem obrzezy i kraweznikdw betonowych.

1.4. Okreslenia Podstawowe
Okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Obrzeza chodnikowe, krawezniki - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce ciggi komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych do komunikacji lub tereny o réznej nawierzchni

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

2.2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektowsy i aprobata techniczna
Materiaty do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST oraz
z aprobatg techniczng uprawnionej jednostki.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkdw. Powierzchnie i krawedzie
powinny by¢éréwne i proste.

2.2.3. Ksztatt i wymiary

Obrzeza betonowe 6x20x100 cm, 8x30x100 cm odpowiadajgce wymaganiom normatywnym.

Krawezniki betonowe 15x30x100cm

Tolerancje wymiarowe wynoszg: dtugos¢ £ 8 mm, szerokos¢ = 3 mm, wysokos$é £ 3 mm

2.2.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza i krawezniki mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza i krawezniki nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dtugosé minimum 5 cm wieksza niz szerokosé
obrzeza.
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2.2.5. Warstwa podktadowa
Warstwa podktadowa gr. min. 5cm z chudego betonu C10/12 (B10).

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu narzedzi brukarskich.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Betonowe obrzeza chodnikowe i krawezniki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej.

Elementy powinny byc¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Obrzeza i krawezniki nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewnetrzna $ciana obrzeza, kraweznika powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic je piaskiem lub zaprawg cementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢é wodg. Spoiny muszg by¢
wypetnione catkowicie na petng gtebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomocg przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementdéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.

Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementdw wykonuje sie przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdw powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow.

6.3. Badania wykonanych robot

W czasie robdt nalezy sprawdzaé wykonanie- zgodnie z wymaganiami specyfikacji technicznej,
dokumentacji projektowej, przepiséw i norm

a) koryta pod podsypke,
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b) podsypki,

c) chudego betonu,

d) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego lub kraweznika:

- linii obrzeza w planie, ktdre moze wynosic¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gdrnej ptaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej
spoiny na petng gtebokosc

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego lub kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,, Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka

- wykonana warstwa chudego betonu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena utozenia 1 m kraweznika lub betonowego obrzeza obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- przygotowanie podtoza

- dostarczenie materiatow i sprzetu (w tym dostarczenie kraweznikéw/obrzezy, piasku, cementu, wody
i materiatéw pomocniczych),

- wykonanie fawy betonowej

9.3. Sposdb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robdt okreslonych niniejszg SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN 1340:2004 ,Krawezniki betonowe -Wymagania i metody badan”.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-7

WIATA SMIETNIKOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem wiaty smietnikowej na podwadrza przy ul. Kartuska 44-46 w Gdansku (dz.
63/2, obreb 77).

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
dotyczacych zagospodarowania wnetrza podwdrzowego przy Kartuska 44-46 w Gdansku.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
i montazem elementéw wiaty Smietnikowe;.

1.4. Okreslenia Podstawowe

Swiadectwo odbioru 3.1. — dokument wystawiony przez wytwdrce, podajacy wyniki badan,
potwierdzajacy, ze dostarczone elementy sg zgodne z wymaganiami

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
i wytycznymi i definicjami podanymi w ST-0.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST-0 ,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. MATERIALY DO WYKONANIA ROBOT

Materiaty do wykonania robdét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej i ST. Przed
ztozeniem zamodwienia, Wykonawca musi uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru.

2.2.1. Stopy fundamentowe

Przed montazem wiaty, nalezy wykonac stopy fundamentowe, o wymiarach w rzucie poziomym 25x25cm,
posadowionych na poziomie -1,00 m ponizej poziomu terenu, do ktérych zostang zamocowane stupki
konstrukcji wiaty.

Stopy nalezy zazbroi¢ pretami pionowymi ¢$10mm, potgczonymi ze sobg za pomocg strzemion
wykonanych z pretéw ¢6mm, otulina pretéw powinna wynosi¢ 2cm.

Do wykonania stép, nalezy uzy¢ betonu klasy minimum C16/20.

2.2.2. Konstrukcja wiaty

Konstrukcja wiaty ma by¢é wykonana z zamknietych profili stalowych, ocynkowanych ogniowo,
malowanych proszkowo na kolor RAL 9006. Stopy stupkéw — ruchome, umozliwiajgce regulacje przy
montazu. Mocowanie do stop fundamentowych za pomocga kotew.

2.2.3. Zadaszenie

Zadaszenie wykonane z ocynkowanej blachy trapezowej, z otokiem. Kolor RAL 9006.

W otoku zintegrowana z nim rynna, zakonczona rzygaczem.
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2.2.4. Wypetnienie $cian
Deski drewniane malowane na kolor sosny.
2.2.5. Drzwi

Drzwi jednoskrzydtowe, wypetnione zgodnie z wypetnieniem s$cian, otwierane na 180°. Klamka
nierdzewna i zamek z wktadka patentowg oraz kompletem 50 kluczy.

2.2.6. Zabezpieczenia

Odbojnik wewnetrzny na catym obwodzie wiaty, zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem konstrukcji i
wypetnienia $cian kubtami na $mieci.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Wytworca konstrukcji oraz Wykonawca zobowigzani sg do przekazania programu wytwarzania i montazu
wiaty, w ktérym przedstawig do akceptacji Inspektorowi Nadzoru wykaz sprzetu uzywanego podczas
wytwarzania i montazu. Wykonawca, na zadanie Inspektora zobowigzany jest do prébnego uzycia sprzetu
w obecnosci Inspektora, w celu weryfikacji jego przydatnosci.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgace transportu podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéow

Wszystkie elementy konstrukcji nalezy zabezpieczy¢ na czas transportu i przewozi¢ w takim potozeniu,
aby unikngé¢ deformacji, zarysowan i innych uszkodzen. Elementy drobnowymiarowe ($Sruby, nakretki,
kotwy) nalezy przewozi¢ w zamknietym pojemniku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Wykonawca zamontuje konstrukcje wiaty Smietnikowej wg projektu montazu otrzymanego od
producenta, zawierajgcego rysunki warsztatowe, program montazu konstrukcji i program zapewnienia
jakosci zabezpieczenia antykorozyjnego.

Przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca obowigzany jest przedstawic Inspektorowi Nadzoru do akceptacji
Program Zapewnienia Jakosci prac objetych niniejszg specyfikacja.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-0 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Sprawdzenie jakosci materiatow
Nalezy sprawdzi¢ czy elementy stalowe sg zgodne z dokumentacjg projektowg, czy posiadajg atesty
producenta na wyroby stalowe oraz ocechowanie $rub i nakretek.

6.3. Dopuszczalne odchyfki

Dopuszczalne odchytki prostosci elementow Sciskanych wynoszg 1/1000 dtugosci. Dla elementéw
rozcigganych odchytki mogg by¢ 2-krotnie wieksze.

Styki spawane nalezy wykona¢ z takg dokfadnoscig, aby wzajemne przesuniecia stykajacych sie
elementdw nie przekraczaty Imm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest komplet (kpl.) wiaty $mietnikowej, uwzgledniajacy dostawe i montaz na
budowie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST-0 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiory czesciowe
Harmonogram odbioréw czesciowych ustala Inspektor Nadzoru, po zapoznaniu sie z programem
wytwarzania konstrukcji i programem montazu.

8.3. Odbiér korncowy

Odbiér koncowy dokonywany jest po ukorczeniu obiektu. Do odbioru korcowego Wykonawca
obowigzany jest dostarczy¢ uaktualniong dokumentacje projektowa zawierajgcg wszystkie zmiany
wprowadzone w czasie budowy oraz inwentaryzacje powykonawczg obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ryczatt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych:
D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne
M.14.02.01. Antykorozyjne zabezpieczenie powierzchni konstrukcji stalowe;j.
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